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Kombisensor  MotionTrack

Bestellbezeichnung
Kombisensor MotionTrack zum Öffnen 
von Toren mit optimierter Sicherheit

Art.-No. 10001136 

Anschlussbelegung

Abmessungen

Alle Angaben in mm (Zoll)
Merkmale
	� zwei Opto-Relaisausgänge  

(AIR/Radar) 

	� Richtungserkennung 

	� Querverkehrsausblendung 

	� konfigurierbare Anzahl an Infrarot-
Erfassungsreihen

Typische Anwendungen

	� Kombisensor zur Öffnung und 
Komfort-Absicherung automati-
scher Tore, die sich in einer Ebene 
bewegen (Schnelllauftore, Rolltore, 
Schiebetore, etc.)

Sensorkabel

Rot

Schwarz

Weiß

Grün

Gelb

Blau

Grau (+)

Braun (-)

AC/DC 
12 – 24 V 
±10 %

Opto- 
Relais

Opto- 
Relais

Strom 
(beliebige Polung)

Ausgang 1 
(AIR-Ausgang)

Ausgang 2 
(Radar-Ausgang)

 ]
]
]

Nicht anschließen

Nicht anschließen

Aufbau

Sensorkörper

Betriebs-LED  
(Rot/Grün)

Fernsteuerungs-
empfänger

Fernsteuerungs-
bestätigungs-LED  
(Blau, Gelb, Rot)

Infrarot-Sensor-
einheit

Radar-Sensor-
einheit

Anpassung des 
Erfassungsbereichs 
des Radarsensors

Montagehalterung 

Kabel
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Kennlinie Radar

Radar Nur 
Annäherung

Nur 
Annäherung

IR Nur 
Annäherung

Standardeinstellungen sind 
fett dargestellt

Wenn mehr al s zw ei Sensoren in unmitte lba rer  
Nä he z uei nander installie rt sind, sind 
unte rschiedliche Fre quenzeinstellunge n für  die 
beiden Sensoren auszuwählen, um eine 
gegense itige  Be einflussung z u vermeiden.

7. FERNSTEUERUNGSBETRIEB/FUNKTIONSLISTE

Beschre ibung

De r Sensor erfasst ein unbe wegtes Objekt für 
die Prä se nz-Ti mer-Vore inste llung a n den inneren 
5 Reihen. 

Mögliche Einstellmöglichkeiten (die gewünschte Taste  drücken)

Funktion

Infrarot-(IR-) 
Präsenz-
Ti mer

Infrarot-(IR-) 
Frequenz

Die  A nz ahl der  Reihe n der IR-Erkennung kann 
konfigurie rt werden.

Reduz iert  durch Schneefa ll ve rursachte 
Funktionsstörunge n.

Richtungs-
erke nnung

Die  IR-Erkennungsempfindl ichkeit e instelle n.

Die  IR-Erfa ssungsbre ite für die linke  Se ite des 
Sensors einst ellen.

Die  IR-Erfa ssungsbre ite für die rechte Seite des 
Sensors einst ellen.

1 Reihe

1
（Gering）

NO/NO

L0

1
（Gering）

R0

NO/NC NC/NC

2 Reihen

2

L2

3 Reihen

L4

4 Reihen

5

L6

5 Reihen

6
（Hoch）

2 3 4 6 7 8 9
（Hoch）

R2 R4 R6

Ein

Funktions-
aus-wahl-

taste

B

1 Min

Ein

C

2 Min

D

5 Min 10 Min 20 Min 1 h  

Gering
(Fest)

Mittel 
(Fest)

Hoch 
(Fest)

Ein

NC/NO

Beide

Aus

5

Aus

Aus

Aus

2 h

A

#

Abschluss-
taste

FahrzeugFahrz eug und 
Personen

Gering 
(Auto)

Mittel 
(Auto)

Hoch 
(Auto)

3 4

A

B

C

E

F

G

H

D

A

B

C

D

E

F

  

  

  

  

  

  

Relaisa usgang 
(IR/Radar)

Radar-
Empfindlichke it

Infrarot-(IR-) 
Empfindlichke it

Querve rkehr

Infrarot-(IR-) 
Erkennung – 
Bre iten-
verste llung 
re chte Seite

Infrarot-(IR-) 
Erkennung – 
Bre iten-
verste llung 
linke  S eite

Infrarot-(IR-) 
Erfa ssungsreihe

Insektenmodus

Umgebungs-
(Schnee-) Modus

Schwingungs-
modus

Infrarot-(IR-) 
Erkennungszie l

Die  Ra dar-Erkennungsempfindl ichkeit e instelle n.

Reduz iert  durch Insekten verursachte 
Funktionsstörunge n.

Reduz iert  durch Schwingungen des 
Sensorkörpe rs ve rursac hte  Fe hlfunktione n.

De r Erfassungsbere ich kann auf  Fahrz eug 
und Personen  ode r  Nur Fa hrzeug  
eingestellt we rden.

Die se  Funktion verhinde rt, dass der  Sensor e in 
Objekt erkennt, das si ch vom Sensor wegbewegt.

Die  Infra rot-(IR-)Richtungserkennung 
funkti oniert nur, we nn alle
IR-Erkennungspunkte aktiv sind. 
(5 × 12 Stellen)

Die se  Funktion verhinde rt, dass der  Sensor 
eine Bewe gung parallel zum Tor e rkennt.

Die  Infra rot-(IR-)Querve rkehrerke nnung 
funkti oniert nur, we nn alle 
IR-Erkennungspunkte aktiv sind. 
(5 × 12 Stelle n)

De n Status de r Relaisa usgänge  e inste llen 
(IR/Radar)

Wenn der Sensor auf eine der (festen) 
Einstellungen eingestell t ist, arbeitet 
er in diesem Zustand unabhängig von 
der Außentemperatur.

1　/　2

30 s

Radar

1　/　2 1　/　2 1　/　2

Der Radar-Erfassungsbereich zielt auf 
Fahrzeuge ab, nicht auf Menschen.

-2- -5-

Montagehöhe: 3500 mm

Breite des Erfassungsbereichs: RADAR

ACHTUNG

!
Die oben dargestellten Erfassungsbereiche zeigen die tatsächliche Position der Infrarot- und Radarstrahlen. Der tatsächlich beobachtete 
Erfassungsbereich variiert abhängig von der Umgebung der Sensorinstallation, den erkannten Objekten und den Sensoreinstellungen.

Erfassungsbereich-Tiefeneinstellung: RADAR

Der Erfassungsbereich variiert je nach Objektgröße und 
Annäherungsgeschwindigkeit. 
Das Radar ist so konzipiert, dass es nur große Objekte und keine Personen erkennt.

Das Radar schwenkt von der dritten Reihe der Infrarot-Erkennungspunkte als Ausgangspunkt.

25° (Fern) -10° (Nah) 

Nach links oder rechts drehen

0° (IR Reihe 3) 

1,02,03,04,06,0 5,07,08,09,0 0
0

2,0

3,5
4,0

6,0
6,5

[m]

32°
(Winkel Sensorkörper) 

Fern Nah

1,0

3,0

5,0

0

2,0

4,0

6,0
6,5

3,5

【Wenn der Winkel des Sensorkörpers 
auf 16° eingestellt ist】

01,02,03,0 1,0

[m]

+25°

-10°

4,05,0

1,0

3,0

5,0

【Wenn der Winkel des Sensorkörpers 
auf 32° eingestellt ist】

【Wenn der Winkel des Sensorkörpers 
auf 16° eingestellt ist】

 Maximale Empfindlichkeit

Erfassungsreihen und 
Erfassungsbrei te können unabhängig 

voneinander eingestellt werden.

Beispiel

3 Reihen

L2 R4

1,01,0 2,02,0 3,03,0 4,04,0 01,01,0 2,02,0 3,03,0 4,04,0 0

1,01,0 2,02,0 3,03,0 4,04,0 0 1,01,0 2,02,0 3,03,0 4,04,0 0

[m][m]

[m][m]

0

1,0

2,0

3,0

4,0

5,0

6,0

7,0

0

1,0

2,0

3,0

4,0

5.0

6,0

7,0

0

1,0

2,0

3,0

4,0

5,0

6,0

7,0

0

1,0

2,0

3,0

4,0

5,0

6,0

7,0

8,0 8,0

8,08,0

【Wenn der Winkel des Sensorkörpers 
auf 32° eingestellt ist】

-10°

Fern Nah

16°
(Winkel Sensorkörper) 

+25°

Wenn der Sensor auf eine der (Auto)-
Einstellungen eingestell t ist, arbeitet er in der 
gewählten Einstellung bei Temperaturen unter 
5 °C. Bei Temperaturen über 5 °C wird der 
Umgebungsmodus deaktiviert.

Montagehöhe: 5000 mm

Radarwinkel: 25°

Radarwinkel: -10° Radarwinkel: -10°

Radarwinkel: 25°

Radarwinkel: -10°

Radarwinkel: 25°

Radarwinkel: -10°

Radarwinkel: 25°

IR

１ 2 3 4 5 6 7 8 9

Radar

IR

Radar

IR

Radar

IR

IR IR IR IR

Radar Radar Radar Radar

IR
 Ein

Radar 
Ein

Wenn das RADAR Personen erkennt, muss die Empfindlichkeitseinstellung verringert werden.

KABUTO-RC-Fernsteuerung (separat erhältlich)

Breite des Erfassungsbereichs: Radar

Wenn der Winkel des Sensorkörpers auf 32° 
eingestellt ist

Wenn der Winkel des Sensorkörpers auf 16°  
eingestellt ist 

Montagehöhe: 3500 mm

Montagehöhe: 5000 mm

  Maximale Empfindlichkeit

Wenn das Radar Personen erkennt, kann die Empfindlichkeitseinstellung verringert werden.

Erfassungsbereich-Tiefeneinstellung: Radar

Der Erfassungsbereich variiert je nach Objektgröße und
Annäherungsgeschwindigkeit.
Das Radar ist so konzipiert, dass es nur große Objekte 
und keine Personen erkennt.

Radar Nur 
Annäherung

Nur 
Annäherung

IR Nur 
Annäherung

Standardeinstellungen sind 
fett dargestellt

Wenn mehr al s zw ei Sensoren in unmitte lba rer  
Nä he z uei nander installie rt sind, sind 
unte rschiedliche Fre quenzeinstellunge n für  die 
beiden Sensoren auszuwählen, um eine 
gegense itige  Be einflussung z u vermeiden.

7. FERNSTEUERUNGSBETRIEB/FUNKTIONSLISTE

Beschre ibung

De r Sensor erfasst ein unbe wegtes Objekt für 
die Prä se nz-Ti mer-Vore inste llung a n den inneren 
5 Reihen. 

Mögliche Einstellmöglichkeiten (die gewünschte Taste  drücken)

Funktion

Infrarot-(IR-) 
Präsenz-
Ti mer

Infrarot-(IR-) 
Frequenz

Die  A nz ahl der  Reihe n der IR-Erkennung kann 
konfigurie rt werden.

Reduz iert  durch Schneefa ll ve rursachte 
Funktionsstörunge n.

Richtungs-
erke nnung

Die  IR-Erkennungsempfindl ichkeit e instelle n.

Die  IR-Erfa ssungsbre ite für die linke  Se ite des 
Sensors einst ellen.

Die  IR-Erfa ssungsbre ite für die rechte Seite des 
Sensors einst ellen.

1 Reihe

1
（Gering）

NO/NO

L0

1
（Gering）

R0

NO/NC NC/NC

2 Reihen

2

L2

3 Reihen

L4

4 Reihen

5

L6

5 Reihen

6
（Hoch）

2 3 4 6 7 8 9
（Hoch）

R2 R4 R6

Ein

Funktions-
aus-wahl-

taste

B

1 Min

Ein

C

2 Min

D

5 Min 10 Min 20 Min 1 h  

Gering
(Fest)

Mittel 
(Fest)

Hoch 
(Fest)

Ein

NC/NO

Beide

Aus

5

Aus

Aus

Aus

2 h

A

#

Abschluss-
taste

FahrzeugFahrz eug und 
Personen

Gering 
(Auto)

Mittel 
(Auto)

Hoch 
(Auto)

3 4

A

B

C

E

F

G

H

D

A

B

C

D

E

F

  

  

  

  

  

  

Relaisa usgang 
(IR/Radar)

Radar-
Empfindlichke it

Infrarot-(IR-) 
Empfindlichke it

Querve rkehr

Infrarot-(IR-) 
Erkennung – 
Bre iten-
verste llung 
re chte Seite

Infrarot-(IR-) 
Erkennung – 
Bre iten-
verste llung 
linke  S eite

Infrarot-(IR-) 
Erfa ssungsreihe

Insektenmodus

Umgebungs-
(Schnee-) Modus

Schwingungs-
modus

Infrarot-(IR-) 
Erkennungszie l

Die  Ra dar-Erkennungsempfindl ichkeit e instelle n.

Reduz iert  durch Insekten verursachte 
Funktionsstörunge n.

Reduz iert  durch Schwingungen des 
Sensorkörpe rs ve rursac hte  Fe hlfunktione n.

De r Erfassungsbere ich kann auf  Fahrz eug 
und Personen  ode r  Nur Fa hrzeug  
eingestellt we rden.

Die se  Funktion verhinde rt, dass der  Sensor e in 
Objekt erkennt, das si ch vom Sensor wegbewegt.

Die  Infra rot-(IR-)Richtungserkennung 
funkti oniert nur, we nn alle
IR-Erkennungspunkte aktiv sind. 
(5 × 12 Stellen)

Die se  Funktion verhinde rt, dass der  Sensor 
eine Bewe gung parallel zum Tor e rkennt.

Die  Infra rot-(IR-)Querve rkehrerke nnung 
funkti oniert nur, we nn alle 
IR-Erkennungspunkte aktiv sind. 
(5 × 12 Stelle n)

De n Status de r Relaisa usgänge  e inste llen 
(IR/Radar)

Wenn der Sensor auf eine der (festen) 
Einstellungen eingestell t ist, arbeitet 
er in diesem Zustand unabhängig von 
der Außentemperatur.

1　/　2

30 s

Radar

1　/　2 1　/　2 1　/　2

Der Radar-Erfassungsbereich zielt auf 
Fahrzeuge ab, nicht auf Menschen.

-2- -5-

Montagehöhe: 3500 mm

Breite des Erfassungsbereichs: RADAR

ACHTUNG

!
Die oben dargestellten Erfassungsbereiche zeigen die tatsächliche Position der Infrarot- und Radarstrahlen. Der tatsächlich beobachtete 
Erfassungsbereich variiert abhängig von der Umgebung der Sensorinstallation, den erkannten Objekten und den Sensoreinstellungen.

Erfassungsbereich-Tiefeneinstellung: RADAR

Der Erfassungsbereich variiert je nach Objektgröße und 
Annäherungsgeschwindigkeit. 
Das Radar ist so konzipiert, dass es nur große Objekte und keine Personen erkennt.

Das Radar schwenkt von der dritten Reihe der Infrarot-Erkennungspunkte als Ausgangspunkt.

25° (Fern) -10° (Nah) 

Nach links oder rechts drehen

0° (IR Reihe 3) 

1,02,03,04,06,0 5,07,08,09,0 0
0

2,0

3,5
4,0

6,0
6,5

[m]

32°
(Winkel Sensorkörper) 

Fern Nah

1,0

3,0

5,0

0

2,0

4,0

6,0
6,5

3,5

【Wenn der Winkel des Sensorkörpers 
auf 16° eingestellt ist】

01,02,03,0 1,0

[m]

+25°

-10°

4,05,0

1,0

3,0

5,0

【Wenn der Winkel des Sensorkörpers 
auf 32° eingestellt ist】

【Wenn der Winkel des Sensorkörpers 
auf 16° eingestellt ist】

 Maximale Empfindlichkeit

Erfassungsreihen und 
Erfassungsbrei te können unabhängig 

voneinander eingestellt werden.

Beispiel

3 Reihen

L2 R4

1,01,0 2,02,0 3,03,0 4,04,0 01,01,0 2,02,0 3,03,0 4,04,0 0

1,01,0 2,02,0 3,03,0 4,04,0 0 1,01,0 2,02,0 3,03,0 4,04,0 0

[m][m]

[m][m]

0

1,0

2,0

3,0

4,0

5,0

6,0

7,0

0

1,0

2,0

3,0

4,0

5.0

6,0

7,0

0

1,0

2,0

3,0

4,0

5,0

6,0

7,0

0

1,0

2,0

3,0

4,0

5,0

6,0

7,0

8,0 8,0

8,08,0

【Wenn der Winkel des Sensorkörpers 
auf 32° eingestellt ist】

-10°

Fern Nah

16°
(Winkel Sensorkörper) 

+25°

Wenn der Sensor auf eine der (Auto)-
Einstellungen eingestell t ist, arbeitet er in der 
gewählten Einstellung bei Temperaturen unter 
5 °C. Bei Temperaturen über 5 °C wird der 
Umgebungsmodus deaktiviert.

Montagehöhe: 5000 mm

Radarwinkel: 25°

Radarwinkel: -10° Radarwinkel: -10°

Radarwinkel: 25°

Radarwinkel: -10°

Radarwinkel: 25°

Radarwinkel: -10°

Radarwinkel: 25°

IR

１ 2 3 4 5 6 7 8 9

Radar

IR

Radar

IR

Radar

IR

IR IR IR IR

Radar Radar Radar Radar

IR
 Ein

Radar 
Ein

Wenn das RADAR Personen erkennt, muss die Empfindlichkeitseinstellung verringert werden.

KABUTO-RC-Fernsteuerung (separat erhältlich)

25° (Fern) -10° (Nah) 0° (IR Reihe 3)

Nach links oder rechts drehen

Radar Nur 
Annäherung

Nur 
Annäherung

IR Nur 
Annäherung

Standardeinstellungen sind 
fett dargestellt

Wenn mehr al s zw ei Sensoren in unmitte lba rer  
Nä he z uei nander installie rt sind, sind 
unte rschiedliche Fre quenzeinstellunge n für  die 
beiden Sensoren auszuwählen, um eine 
gegense itige  Be einflussung z u vermeiden.

7. FERNSTEUERUNGSBETRIEB/FUNKTIONSLISTE

Beschre ibung

De r Sensor erfasst ein unbe wegtes Objekt für 
die Prä se nz-Ti mer-Vore inste llung a n den inneren 
5 Reihen. 

Mögliche Einstellmöglichkeiten (die gewünschte Taste  drücken)

Funktion

Infrarot-(IR-) 
Präsenz-
Ti mer

Infrarot-(IR-) 
Frequenz

Die  A nz ahl der  Reihe n der IR-Erkennung kann 
konfigurie rt werden.

Reduz iert  durch Schneefa ll ve rursachte 
Funktionsstörunge n.

Richtungs-
erke nnung

Die  IR-Erkennungsempfindl ichkeit e instelle n.

Die  IR-Erfa ssungsbre ite für die linke  Se ite des 
Sensors einst ellen.

Die  IR-Erfa ssungsbre ite für die rechte Seite des 
Sensors einst ellen.

1 Reihe

1
（Gering）

NO/NO

L0

1
（Gering）

R0

NO/NC NC/NC

2 Reihen

2

L2

3 Reihen

L4

4 Reihen

5

L6

5 Reihen

6
（Hoch）

2 3 4 6 7 8 9
（Hoch）

R2 R4 R6

Ein

Funktions-
aus-wahl-

taste

B

1 Min

Ein

C

2 Min

D

5 Min 10 Min 20 Min 1 h  

Gering
(Fest)

Mittel 
(Fest)

Hoch 
(Fest)

Ein

NC/NO

Beide

Aus

5

Aus

Aus

Aus

2 h

A

#

Abschluss-
taste

FahrzeugFahrz eug und 
Personen

Gering 
(Auto)

Mittel 
(Auto)

Hoch 
(Auto)

3 4

A

B

C

E

F

G

H

D

A

B

C

D

E

F

  

  

  

  

  

  

Relaisa usgang 
(IR/Radar)

Radar-
Empfindlichke it

Infrarot-(IR-) 
Empfindlichke it

Querve rkehr

Infrarot-(IR-) 
Erkennung – 
Bre iten-
verste llung 
re chte Seite

Infrarot-(IR-) 
Erkennung – 
Bre iten-
verste llung 
linke  S eite

Infrarot-(IR-) 
Erfa ssungsreihe

Insektenmodus

Umgebungs-
(Schnee-) Modus

Schwingungs-
modus

Infrarot-(IR-) 
Erkennungszie l

Die  Ra dar-Erkennungsempfindl ichkeit e instelle n.

Reduz iert  durch Insekten verursachte 
Funktionsstörunge n.

Reduz iert  durch Schwingungen des 
Sensorkörpe rs ve rursac hte  Fe hlfunktione n.

De r Erfassungsbere ich kann auf  Fahrz eug 
und Personen  ode r  Nur Fa hrzeug  
eingestellt we rden.

Die se  Funktion verhinde rt, dass der  Sensor e in 
Objekt erkennt, das si ch vom Sensor wegbewegt.

Die  Infra rot-(IR-)Richtungserkennung 
funkti oniert nur, we nn alle
IR-Erkennungspunkte aktiv sind. 
(5 × 12 Stellen)

Die se  Funktion verhinde rt, dass der  Sensor 
eine Bewe gung parallel zum Tor e rkennt.

Die  Infra rot-(IR-)Querve rkehrerke nnung 
funkti oniert nur, we nn alle 
IR-Erkennungspunkte aktiv sind. 
(5 × 12 Stelle n)

De n Status de r Relaisa usgänge  e inste llen 
(IR/Radar)

Wenn der Sensor auf eine der (festen) 
Einstellungen eingestell t ist, arbeitet 
er in diesem Zustand unabhängig von 
der Außentemperatur.

1　/　2

30 s

Radar

1　/　2 1　/　2 1　/　2

Der Radar-Erfassungsbereich zielt auf 
Fahrzeuge ab, nicht auf Menschen.

-2- -5-

Montagehöhe: 3500 mm

Breite des Erfassungsbereichs: RADAR

ACHTUNG

!
Die oben dargestellten Erfassungsbereiche zeigen die tatsächliche Position der Infrarot- und Radarstrahlen. Der tatsächlich beobachtete 
Erfassungsbereich variiert abhängig von der Umgebung der Sensorinstallation, den erkannten Objekten und den Sensoreinstellungen.

Erfassungsbereich-Tiefeneinstellung: RADAR

Der Erfassungsbereich variiert je nach Objektgröße und 
Annäherungsgeschwindigkeit. 
Das Radar ist so konzipiert, dass es nur große Objekte und keine Personen erkennt.

Das Radar schwenkt von der dritten Reihe der Infrarot-Erkennungspunkte als Ausgangspunkt.

25° (Fern) -10° (Nah) 

Nach links oder rechts drehen

0° (IR Reihe 3) 

1,02,03,04,06,0 5,07,08,09,0 0
0

2,0

3,5
4,0

6,0
6,5

[m]

32°
(Winkel Sensorkörper) 

Fern Nah

1,0

3,0

5,0

0

2,0

4,0

6,0
6,5

3,5

【Wenn der Winkel des Sensorkörpers 
auf 16° eingestellt ist】

01,02,03,0 1,0

[m]

+25°

-10°

4,05,0

1,0

3,0

5,0

【Wenn der Winkel des Sensorkörpers 
auf 32° eingestellt ist】

【Wenn der Winkel des Sensorkörpers 
auf 16° eingestellt ist】

 Maximale Empfindlichkeit

Erfassungsreihen und 
Erfassungsbrei te können unabhängig 

voneinander eingestellt werden.

Beispiel

3 Reihen

L2 R4

1,01,0 2,02,0 3,03,0 4,04,0 01,01,0 2,02,0 3,03,0 4,04,0 0

1,01,0 2,02,0 3,03,0 4,04,0 0 1,01,0 2,02,0 3,03,0 4,04,0 0

[m][m]

[m][m]

0

1,0

2,0

3,0

4,0

5,0

6,0

7,0

0

1,0

2,0

3,0

4,0

5.0

6,0

7,0

0

1,0

2,0

3,0

4,0

5,0

6,0

7,0

0

1,0

2,0

3,0

4,0

5,0

6,0

7,0

8,0 8,0

8,08,0

【Wenn der Winkel des Sensorkörpers 
auf 32° eingestellt ist】

-10°

Fern Nah

16°
(Winkel Sensorkörper) 

+25°

Wenn der Sensor auf eine der (Auto)-
Einstellungen eingestell t ist, arbeitet er in der 
gewählten Einstellung bei Temperaturen unter 
5 °C. Bei Temperaturen über 5 °C wird der 
Umgebungsmodus deaktiviert.

Montagehöhe: 5000 mm

Radarwinkel: 25°

Radarwinkel: -10° Radarwinkel: -10°

Radarwinkel: 25°

Radarwinkel: -10°

Radarwinkel: 25°

Radarwinkel: -10°

Radarwinkel: 25°

IR

１ 2 3 4 5 6 7 8 9

Radar

IR

Radar

IR

Radar

IR

IR IR IR IR

Radar Radar Radar Radar

IR
 Ein

Radar 
Ein

Wenn das RADAR Personen erkennt, muss die Empfindlichkeitseinstellung verringert werden.

KABUTO-RC-Fernsteuerung (separat erhältlich)

Winkel Sensorkörper

Radar Nur 
Annäherung

Nur 
Annäherung

IR Nur 
Annäherung

Standardeinstellungen sind 
fett dargestellt

Wenn mehr al s zw ei Sensoren in unmitte lba rer  
Nä he z uei nander installie rt sind, sind 
unte rschiedliche Fre quenzeinstellunge n für  die 
beiden Sensoren auszuwählen, um eine 
gegense itige  Be einflussung z u vermeiden.

7. FERNSTEUERUNGSBETRIEB/FUNKTIONSLISTE

Beschre ibung

De r Sensor erfasst ein unbe wegtes Objekt für 
die Prä se nz-Ti mer-Vore inste llung a n den inneren 
5 Reihen. 

Mögliche Einstellmöglichkeiten (die gewünschte Taste  drücken)

Funktion

Infrarot-(IR-) 
Präsenz-
Ti mer

Infrarot-(IR-) 
Frequenz

Die  A nz ahl der  Reihe n der IR-Erkennung kann 
konfigurie rt werden.

Reduz iert  durch Schneefa ll ve rursachte 
Funktionsstörunge n.

Richtungs-
erke nnung

Die  IR-Erkennungsempfindl ichkeit e instelle n.

Die  IR-Erfa ssungsbre ite für die linke  Se ite des 
Sensors einst ellen.

Die  IR-Erfa ssungsbre ite für die rechte Seite des 
Sensors einst ellen.

1 Reihe

1
（Gering）

NO/NO

L0

1
（Gering）

R0

NO/NC NC/NC

2 Reihen

2

L2

3 Reihen

L4

4 Reihen

5

L6

5 Reihen

6
（Hoch）

2 3 4 6 7 8 9
（Hoch）

R2 R4 R6

Ein

Funktions-
aus-wahl-

taste

B

1 Min

Ein

C

2 Min

D

5 Min 10 Min 20 Min 1 h  

Gering
(Fest)

Mittel 
(Fest)

Hoch 
(Fest)

Ein

NC/NO

Beide

Aus

5

Aus

Aus

Aus

2 h

A

#

Abschluss-
taste

FahrzeugFahrz eug und 
Personen

Gering 
(Auto)

Mittel 
(Auto)

Hoch 
(Auto)

3 4

A

B

C

E

F

G

H

D

A

B

C

D

E

F

  

  

  

  

  

  

Relaisa usgang 
(IR/Radar)

Radar-
Empfindlichke it

Infrarot-(IR-) 
Empfindlichke it

Querve rkehr

Infrarot-(IR-) 
Erkennung – 
Bre iten-
verste llung 
re chte Seite

Infrarot-(IR-) 
Erkennung – 
Bre iten-
verste llung 
linke  S eite

Infrarot-(IR-) 
Erfa ssungsreihe

Insektenmodus

Umgebungs-
(Schnee-) Modus

Schwingungs-
modus

Infrarot-(IR-) 
Erkennungszie l

Die  Ra dar-Erkennungsempfindl ichkeit e instelle n.

Reduz iert  durch Insekten verursachte 
Funktionsstörunge n.

Reduz iert  durch Schwingungen des 
Sensorkörpe rs ve rursac hte  Fe hlfunktione n.

De r Erfassungsbere ich kann auf  Fahrz eug 
und Personen  ode r  Nur Fa hrzeug  
eingestellt we rden.

Die se  Funktion verhinde rt, dass der  Sensor e in 
Objekt erkennt, das si ch vom Sensor wegbewegt.

Die  Infra rot-(IR-)Richtungserkennung 
funkti oniert nur, we nn alle
IR-Erkennungspunkte aktiv sind. 
(5 × 12 Stellen)

Die se  Funktion verhinde rt, dass der  Sensor 
eine Bewe gung parallel zum Tor e rkennt.

Die  Infra rot-(IR-)Querve rkehrerke nnung 
funkti oniert nur, we nn alle 
IR-Erkennungspunkte aktiv sind. 
(5 × 12 Stelle n)

De n Status de r Relaisa usgänge  e inste llen 
(IR/Radar)

Wenn der Sensor auf eine der (festen) 
Einstellungen eingestell t ist, arbeitet 
er in diesem Zustand unabhängig von 
der Außentemperatur.

1　/　2

30 s

Radar

1　/　2 1　/　2 1　/　2

Der Radar-Erfassungsbereich zielt auf 
Fahrzeuge ab, nicht auf Menschen.

-2- -5-

Montagehöhe: 3500 mm

Breite des Erfassungsbereichs: RADAR

ACHTUNG

!
Die oben dargestellten Erfassungsbereiche zeigen die tatsächliche Position der Infrarot- und Radarstrahlen. Der tatsächlich beobachtete 
Erfassungsbereich variiert abhängig von der Umgebung der Sensorinstallation, den erkannten Objekten und den Sensoreinstellungen.

Erfassungsbereich-Tiefeneinstellung: RADAR

Der Erfassungsbereich variiert je nach Objektgröße und 
Annäherungsgeschwindigkeit. 
Das Radar ist so konzipiert, dass es nur große Objekte und keine Personen erkennt.

Das Radar schwenkt von der dritten Reihe der Infrarot-Erkennungspunkte als Ausgangspunkt.

25° (Fern) -10° (Nah) 

Nach links oder rechts drehen

0° (IR Reihe 3) 

1,02,03,04,06,0 5,07,08,09,0 0
0

2,0

3,5
4,0

6,0
6,5

[m]

32°
(Winkel Sensorkörper) 

Fern Nah

1,0

3,0

5,0

0

2,0

4,0

6,0
6,5

3,5

【Wenn der Winkel des Sensorkörpers 
auf 16° eingestellt ist】

01,02,03,0 1,0

[m]

+25°

-10°

4,05,0

1,0

3,0

5,0

【Wenn der Winkel des Sensorkörpers 
auf 32° eingestellt ist】

【Wenn der Winkel des Sensorkörpers 
auf 16° eingestellt ist】

 Maximale Empfindlichkeit

Erfassungsreihen und 
Erfassungsbrei te können unabhängig 

voneinander eingestellt werden.

Beispiel

3 Reihen

L2 R4

1,01,0 2,02,0 3,03,0 4,04,0 01,01,0 2,02,0 3,03,0 4,04,0 0

1,01,0 2,02,0 3,03,0 4,04,0 0 1,01,0 2,02,0 3,03,0 4,04,0 0

[m][m]

[m][m]

0

1,0

2,0

3,0

4,0

5,0

6,0

7,0

0

1,0

2,0

3,0

4,0

5.0

6,0

7,0

0

1,0

2,0

3,0

4,0

5,0

6,0

7,0

0

1,0

2,0

3,0

4,0

5,0

6,0

7,0

8,0 8,0

8,08,0

【Wenn der Winkel des Sensorkörpers 
auf 32° eingestellt ist】

-10°

Fern Nah

16°
(Winkel Sensorkörper) 

+25°

Wenn der Sensor auf eine der (Auto)-
Einstellungen eingestell t ist, arbeitet er in der 
gewählten Einstellung bei Temperaturen unter 
5 °C. Bei Temperaturen über 5 °C wird der 
Umgebungsmodus deaktiviert.

Montagehöhe: 5000 mm

Radarwinkel: 25°

Radarwinkel: -10° Radarwinkel: -10°

Radarwinkel: 25°

Radarwinkel: -10°

Radarwinkel: 25°

Radarwinkel: -10°

Radarwinkel: 25°

IR

１ 2 3 4 5 6 7 8 9

Radar

IR

Radar

IR

Radar

IR

IR IR IR IR

Radar Radar Radar Radar

IR
 Ein

Radar 
Ein

Wenn das RADAR Personen erkennt, muss die Empfindlichkeitseinstellung verringert werden.

KABUTO-RC-Fernsteuerung (separat erhältlich)

Winkel Sensorkörper

Wenn der Winkel des Sensorkörpers auf 32° 
eingestellt ist

Wenn der Winkel des Sensorkörpers auf 16°  
eingestellt ist 

Das Radar schwenkt von der dritten Reihe der Infrarot-Erkennungspunkte als Ausgangspunkt.
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Kennlinie AIR

12. BREITEN- UND TIEFENEINSTELLUNG ERFASSUNGSBEREICH
Erfassungsbereich-Tiefeneinstellung: Infrarot-IR (5 Reihen)

Bei Wandmontage Bei Deckenmontage 【 Fern 】

32° (Fern)

16° (Nah)

【 Nah 】

-4-

01,0 02,03,04,05,06,07,0

1,0

2,0

3,0

4,0

5,0

6,0
6,5

3,5

[m]

1,0 02,03,04,0 0

1,0

2,0

3,0

4,0

5,0

6,0
6,5

3,5

[m]

1,01,0 2,02,0 3,03,0 4,04,0 0

1,0

2,0

3,0

4,0

5,0

6,0
6,5

3,5

0

[m]

1,01,0 2,02,0 3,03,0 4,04,0 0

1,01,0 2,02,0 3,03,0 4,04,0 0

[m]

[m]

0

1,0

2,0

3,0

4,0

5,0

6,0

7,0

0

1,0

2,0

3,0

4,0

5,0

6,0

7,0

Montagehöhe: 3500 mm

1,01,0 2,02,0 3,03,0 4,04,0 0

1,0

2,0

3,0

4,0

5,0

6,0
6,5

3,5

0

[m]

1,01,0 2,02,0 3,03,0 4,04,0 0

1,01,0 2,02,0 3,03,0 4,04,0 0

[m]

[m]

0

1,0

2,0

3,0

4,0

5,0

6,0

7,0

0

1,0

2,0

3,0

4,0

5,0

6,0

7,0

Breite des Erfassungsbereichs: Infrarot (5 Reihen)

Montagehöhe: 5000 mm

0° 0°

32° (Fern)

16° (Nah) 

【Wenn der Winkel des Sensorkörpers auf 32° eingestellt ist (fern)】 【Wenn der Winkel des Sensorkörpers auf 16° eingestellt ist (nah)】

Strahlpositionen in Reihe 1

Infrarot-Bodenmuster

Breite des Erfassungsbereichs: Infrarot (5 Reihen) AIR

Wenn der Winkel des Sensorkörpers auf 32° 
eingestellt ist (fern)

Wenn der Winkel des Sensorkörpers auf 16°  
eingestellt ist (nah)

Strahlpositionen in Reihe 1

Infrarot-Bodenmuster

Montagehöhe: 3500 mm

Montagehöhe: 5000 mm

12. BREITEN- UND TIEFENEINSTELLUNG ERFASSUNGSBEREICH
Erfassungsbereich-Tiefeneinstellung: Infrarot-IR (5 Reihen)

Bei Wandmontage Bei Deckenmontage 【 Fern 】

32° (Fern)

16° (Nah)

【 Nah 】

-4-

01,0 02,03,04,05,06,07,0

1,0

2,0

3,0

4,0

5,0

6,0
6,5

3,5

[m]

1,0 02,03,04,0 0

1,0

2,0

3,0

4,0

5,0

6,0
6,5

3,5

[m]

1,01,0 2,02,0 3,03,0 4,04,0 0

1,0

2,0

3,0

4,0

5,0

6,0
6,5

3,5

0

[m]

1,01,0 2,02,0 3,03,0 4,04,0 0

1,01,0 2,02,0 3,03,0 4,04,0 0

[m]

[m]

0

1,0

2,0

3,0

4,0

5,0

6,0

7,0

0

1,0

2,0

3,0

4,0

5,0

6,0

7,0

Montagehöhe: 3500 mm

1,01,0 2,02,0 3,03,0 4,04,0 0

1,0

2,0

3,0

4,0

5,0

6,0
6,5

3,5

0

[m]

1,01,0 2,02,0 3,03,0 4,04,0 0

1,01,0 2,02,0 3,03,0 4,04,0 0

[m]

[m]

0

1,0

2,0

3,0

4,0

5,0

6,0

7,0

0

1,0

2,0

3,0

4,0

5,0

6,0

7,0

Breite des Erfassungsbereichs: Infrarot (5 Reihen)

Montagehöhe: 5000 mm

0° 0°

32° (Fern)

16° (Nah) 

【Wenn der Winkel des Sensorkörpers auf 32° eingestellt ist (fern)】 【Wenn der Winkel des Sensorkörpers auf 16° eingestellt ist (nah)】

Strahlpositionen in Reihe 1

Infrarot-Bodenmuster

12. BREITEN- UND TIEFENEINSTELLUNG ERFASSUNGSBEREICH
Erfassungsbereich-Tiefeneinstellung: Infrarot-IR (5 Reihen)

Bei Wandmontage Bei Deckenmontage 【 Fern 】

32° (Fern)

16° (Nah)

【 Nah 】

-4-

01,0 02,03,04,05,06,07,0

1,0

2,0

3,0

4,0

5,0

6,0
6,5

3,5

[m]

1,0 02,03,04,0 0

1,0

2,0

3,0

4,0

5,0

6,0
6,5

3,5

[m]

1,01,0 2,02,0 3,03,0 4,04,0 0

1,0

2,0

3,0

4,0

5,0

6,0
6,5

3,5

0

[m]

1,01,0 2,02,0 3,03,0 4,04,0 0

1,01,0 2,02,0 3,03,0 4,04,0 0

[m]

[m]

0

1,0

2,0

3,0

4,0

5,0

6,0

7,0

0

1,0

2,0

3,0

4,0

5,0

6,0

7,0

Montagehöhe: 3500 mm

1,01,0 2,02,0 3,03,0 4,04,0 0

1,0

2,0

3,0

4,0

5,0

6,0
6,5

3,5

0

[m]

1,01,0 2,02,0 3,03,0 4,04,0 0

1,01,0 2,02,0 3,03,0 4,04,0 0

[m]

[m]

0

1,0

2,0

3,0

4,0

5,0

6,0

7,0

0

1,0

2,0

3,0

4,0

5,0

6,0

7,0

Breite des Erfassungsbereichs: Infrarot (5 Reihen)

Montagehöhe: 5000 mm

0° 0°

32° (Fern)

16° (Nah) 

【Wenn der Winkel des Sensorkörpers auf 32° eingestellt ist (fern)】 【Wenn der Winkel des Sensorkörpers auf 16° eingestellt ist (nah)】

Strahlpositionen in Reihe 1

Infrarot-Bodenmuster
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Technische Daten

Basisdaten

Gehäusemontage Die Montagehalterung eignet sich für Wand- und Deckenmontage

Gehäusehaltewinkel, einstellbar Kombisensorkörper-Einstellung: 16° (Nah) bis 32° (Fern), bei Montage durch Verdrehen einstellbar

Montagehöhe 3,5 m – 6,5 m

Technische Daten des Radar-Sensors

Arbeitsweise Dopplereffekt. Der Erfassungsbereich variiert nach Objektgröße und Annäherungsgeschwindigkeit

Arbeitsfrequenz 24,15 GHz K-Band , Radarsensor

Radarwinkel 25°(Fern) bis -10° (Nah), bezogen auf 32° Sensorkörpereinstellung, mittels Stellschraube am Gehäuse einstellbar (siehe 
Kennlinien-Erfassungsbereiche)

Detektionsfeld Radar-Sensor 4000 x 4000 mm (BxT) bei 5000 mm Montagehöhe und 25° Neigungswinkel mit Sensorkörper-Einstel-
lung Fern 32°

Erkennungsmethode Doppler (Bewegungserkennung)

Technische Daten des Aktiv Infrarot-Sensors (AIR)

Tastfeld AIR, einstellbar, volles Feld: 6000 mm x 4000 mm (BxT) bei 5000 mm Montagehöhe mit Sensorkörper-Einstellung Fern 
32°

Tastbereich max. Bis ... 6500 mm

Lichtsender 5 Reihen

Lichtart Aktiv infrarot, Wechsellicht

Erkennungsmethode Aktiv infrarot, reflektiv

Anzeigen/Bedienelemente

Funktionsanzeige

LED grün – Standby 
LED grün blinkt  – Sensor wird initialisiert 
LED rot – Infraroterkennung oder kombiniert mit Radar 
LED rot blinkt – Radarerkennung AIR 
LED gelb – Interne Erkennung, „IR Reihe 1“ erkennt Torbewegung (Einrichthilfe) 
LED grün/rot blinkt schnell – Sensor Fehler

Bedienelemente Parametrierung nur über Fernsteuerung 
Einstellschraube zu Anpassung des Erfassungsbereichs des Radars

Elektrische Daten

Betriebsspannung 12 ... 24 V DC / 12 ... 24 V AC +/- 10%, 50 - 60 Hz

Leistungsaufnahme AC AC 12 V – 2,5 VA max. /   AC 24 V – 3,3 VA max.

Stromaufnahme DC DC 12 V – 150 mA max. /   DC 24 V – 80mA max.

Ausgang 1 AIR

Ausgangstyp AIR, Opto-Relais, beliebige Polung

Schaltspannung 48 V DC max.

Schaltstrom 300 mA max., ohmsche Last

Ansprechzeit 0,25 s

Abfallzeit 0,5 s

Präsenztimer / Haltezeit 30 s, 1, 2, 5, 10, 20 Minuten, 1, 2 h oder ∞

Schaltungsart Schließer/Öffner, parametrierbar über Fernbedienung kombiniert mit Ausgang 2

Ausgang 2 Radar

Ausgangstyp Radar, Opto-Relais, beliebige Polung

Schaltspannung 48 V DC max.

Schaltstrom 300 mA max., ohmsche Last

Ansprechzeit 0,1 s

Abfallzeit 0,5 s

Schaltungsart Schließer/Öffner, parametrierbar über Fernbedienung kombiniert mit Ausgang 1
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Technische Daten

Zulassungen und Zertifikate

CE-Konformität 2014/53/EU und 2011/65/EU. Dieses Gerät darf in allen Ländern der Europäischen Gemeinschaft betrieben werden. In 
anderen Ländern sind die zutreffenden nationalen Bestimmungen zu beachten.

Umgebungsbedingungen

Betriebstemperatur -20 ... +60 °C (-4 ... +140 °F)

Lagertemperatur -20 ... +60 °C (-4 ... +140 °F)

Relative Luftfeuchtigkeit max. 80 %

Mechanische Daten

Montagehöhe max. 6500 mm

Schutzart IP65

Anschluss Anschlusskabel 10m, am Kombisensor fest angeschlossen

Material

Gehäuse Kunststoff, schwarz

Masse ca. 1300 g

Abmessungen (B x H x T) 230 mm x 140 mm x 115 mm

Kombisensor mit 10m Kabel und Montagebügel, 3 Schrauben, Benutzerhandbuch

Hinweis:
Zur korrekten Montage und Einrichtung des Sensors beachten Sie bitte das beiliegende Benutzerhandbuch. 

Zur Parametrierung des MotionTrack wird die Fernbedienung benötigt – diese ist separat zu bestellen.
Zum sicheren Schließen eines Tores wird zusätzlich die Sensotek Torlichtschranke TLS-10 mit Testeingang empfohlen.

Lieferumfang

Zubehör

MotionTrack-RC

Art-Nr. 10001135

Notwendige Fernsteuerung – zur Parametrierung des 
MotionTrack


